2DM2e280
DRIVER DIGITAL DE
MOTOR DE PASSO
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1. Visao Geral
O driver 2DM2280 ¢ um driver digital de motor de passo de duas fases

baseada na tecnologia DSP. O 2DM2280 tem um avangado controle de
algoritimos no qual pode trazer um nivel inico de suavidade no sistema,
proporcionando um torque otimizado e uma inestabilidade de intervalo
médio. A resolucdo de micropasos ¢ a corrente para cada motor pode ser
configurada de acordo com cada aplicagdo. O controle de algoritimos de
multi-passo pode fazer o motor de ter uma performance de sistema suave. O
controle de algoritimos de compensacao de torque melhora o torque do
motor em altas velocidades. O controle de algoritimo de autoconhecimento
do motor e a tecnologia de autoconfiguracdo dos parametros oferecem
respostas otimizadas com diferentes motores e faceis de usar. O algoritimo
de controle de suavidade pode aumentar a aceleragao e desaceleragdao do
motor. Essas caracteristicas fazem com que o 2DM2280 seja a solugdo ideal

para as aplicagoes.
2. Caracteristicas

€ Parametro de autoconfiguragio e autoconhecimento do motor.
Controle de multi-passo interno

Baixo ruido, baixo aquecimento e movimentos suaves.
Compensacao de torque em alta velocidade

Tecnologia de controle de corrente variavel, alta eficiéncia atual

* ¢ 6 0 o

Controle de aceleragdo e desaceleragao interna, 6tima melhoria

na suavidade de partida e parada do motor.
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Suporta modos PUL/DIR e CW/CCW

Armazenamento da posi¢do do motor

Entradas opticamente isoladas e compativeis com 5V e 24V

Micropasso definido pelo usuario

Resolugdo de micropasso e corrente de saida programaveis

Protecdo contra sobrecorrente, sobretensdo e baixa tensao

A luz verde significa que o driver funcionando corretamente. Luz

vermelha significa que o driver entrou em protegdo.

3. Introduciao

3.1 Controle de sinal de entrada

1—[=_]
2— =]
3—[=_]
4—[=_]
5—[= |

6— =]

000000

Pino | Simbologia Nome Observagdes
1 DIR- Sinal Direcdo - | Compativel com
2 DIR+ Sinal Diregio + 5V ou 24V
3 PLS- Sinal de Pulso - | Compativel com
4 PLS+ | Sinal de Pulso + 5V ou 24V
5 ENA- Sinal Habilita - | Compativel com
6 ENA+ | Sinal Habilita + 5V ou 24V
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3.2 Pinos de saida ALM

—[=_1610

Pino Simbologia Nome Observagodes
1 ALM+ Sinal de saida alarme + _ +
2 ALM- Sinal de saida alarme - = -

3.3 Pinos de interface de energia
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Pino | Identificagdo | Simbol. Nome Observacdes
1 i A+ Fase A+ Fase A do
Pino de entrada
2 . A- Fase A- motor
- Conexao das
3 B+ Fase B+ Fase B do
fases do motor
4 B- Fase B- motor
° Pinosde | AC1 80V - 240V AC
6 entrada. de AC2
energia
4. Indice tecnologico
Tensdo de entrada 80~240VAC
Corrente de saida 8A
Max. Frequéncia de pulso 200KHz
Taxa de comunicagio 57.6Kbps

Protegdo

® Pico de sobrecorrente 15A+10%
® Valor de sobretensido 350V

Dimensdes (mm)

192X127X85

Peso

Aproximadamente 15009

Meio Ambiente| Evitar poeira, 6leo e gases corrosivos
Temperatura 70C M
de operagao + ax
Especificagdes T wura d
. emperatura de . .
ambienais armazenamento -20C~+80°C
Humidade 40~90%RH
Meétodo de Refrigeracao natural ou ventilagdo
resfriamento forgada
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5. Conexdes de controle de sinal

5.1 Anodo Comum
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Observacdes:

VCC ¢é compativel com 5V ou 24V;
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R(3~5K) deve ser conectado ao terminal de sinal de controle.
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Observacoes:

VCC ¢ compativel com 5V ou 24V;

R(3~5K) deve ser conectado ao terminal de sinal de controle.
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Observacoes:
VCC ¢ compativel com 5V ou 24V;

R(3~5K) deve ser conectado ao terminal de sinal de controle.
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5.5 Sequéncia de grafico de controle de sinais

Para evitar algumas falhas operacionais e desvios, PUL, DIR respeitar

algumas regras conforme diagrama abaixo:

1 t5>5us
[N [ | | Nivel Alto > 3.5V
> B U
PUL
. _3.
— — >
—>: ,<— : Nivel Alto > 3.5V NNJBaiXO gy
DIR 2>6ps
v
ilj5“s | Nivel tTaixo > 35V
<
ENA| }—
I
I
I
PUL/DIR
Observacoes:

a. t1: ENA deve estar a frente de DIR por pelo menos 5us. Normalmente, ENA+
e ENA- sdo NC (Nao conectados).

b. t2: DIR deve estar a frente do degrau ativo de PUL por pelo menos 6us para
garantir a dire¢o correta

C. t3: A largura de pulso ndo deve ser menor que 2.5us;
d. t4: Largura do nivel baixo ndo deve ser menor que 2.5s.
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6. Configuracao do DIP Switch

6.1 Configuragio de corrente

A configuragdo de corrente pode ser vista na tabela abaixo.

Chave DIP
SW1 SwW2 SW3
Corrente
Default 0 0 0
2.2A 1 0 0
3.2A 0 1 0
4.5A 1 1 0
5.2A 0 0 1
6.3A 1 0 1
7.2A 0 1 1
8.2A 1 1 1

6.2 Configuracao de corrente com o motor parado

SW4 ¢ usado para configurar a corrente quando o motor estd parado.
"OFF" significa que a corrente de motor parado ¢ configurada pra ser a metade
da corrente dindmica configurada. Os detalhes podem ser visto na décima secao.
"ON" significa que a corrente de motor parado ¢ a mesma da corrente dindmica

configurada.
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6.3 Configuracio de micropasso

A configuragdo de micropasso ¢ feita de acordo com a tabela abaixo..

Chave DIP
SW5 SW6 SW7 SW8
Corrente
Default 1 1 1 1
400 0 1 1 1
800 1 0 1 1
1600 0 0 1 1
3200 1 1 0 1
6400 0 1 0 1
12800 1 0 0 1
25600 0 0 0 1
1000 1 1 1 0
2000 0 1 1 0
4000 1 0 1 0
5000 0 0 1 0
8000 1 1 0 0
10000 0 1 0 0
20000 1 0 0 0
25000 0 0 0 0
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7. Alarme de erro e frequéncia de cintilacido do LED

_ UL

[ B >
- >

__Alarme vermelho _ | _ Intervalo de tempo=

LED piscando " |

Erro ocorre quando a corrrente da bobina do motor
excede o limite de corrente do driver.
Erro de tensdo de referéncia no driver.

Erro de carregamento de programa no driver

Erro ocorre quando a tensdo de entrada ¢ maior
do que o limite de tensdo do driver.

8. Dimensoes de instalacdo (mm)
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10. Métodos de processos para erros e problemas comuns

Erros

10.1 Luz de alimentacao desligada

B Sem tensdo na entrada, favor checar o circuito fornecedor de

energia. A alimentacdo pode estar baixa ou desligada.

10.2 Luz vermelha de alarme ligada

B Ter certeza se o motor estd conectado com o driver.
B O driver esta com a tensdo mais alta ou mais baixa que a tensdo de

trabalho. Favor, aumente ou diminua a tensdo de fornecimento.

10.3 Motor nao funciona com pulso
B Ter certeza se o cabo de pulso esta conectado da forma correta.
B Ter certeza que o tipo de entrada de pulso corresponde ao

tipo real de entrada de pulso.

B O driver esta desabilitado
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